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(S) Erntegerat fur stengelartiges Erntegut 
(§) Erntegerat (1) zum Ernten von Mais oder dgl. stengelar- 
tigem Erntegut mit mindestens einer Einzugs- und F6r- 
dereinrichtung (4, 5), die aus einem gelenkartig ausgebil- 
deten, umlaufenden Endlosforderer (10, 11) besteht, der 
als Gegenschneide (32, 33) und/oder Halter ausgebildete 
Mitnehmer umfafct und bei dem die als Gegenschneide 
(32, 33) ausgebildeten Mitnehmer sich mit einem festste- 
henden und dem Arbeitstrum (18) des Endlosforderers 
(10, 11) zugeordneten Schneidmesser (34) als Man- und 
Schneideinrichtung vereinigen, wobei der Endlosforderer 
(10, 11) aus einzelnen, aneinanderreihbaren, mit endseiti- 
gen Schwenkachse ausgebildeten Forder- und Fuhrungs- 
elementen (25, 26) besteht, die in zwei oder mehreren, im 
Abstand Gbereinander liegenden und Mitnehmer aufwei- 
senden Forder- und Fuhrungsebenen unterteilt sind und 
daft zwischen den Forder- und Fuhrungsebenen Fuh- 
rungskorper fur einen Abstreifer vorhanden sind, deren 
Kontur konstruktiv so gestaltet ist, date sie im Abgabe- 
und Ubergabebereich (14) des Erntegutes (3) an die Ver- 
arbeitungseinrichtung der Wegfuhrung des Endlosforde- 
rers (10, 11) angepaSt ist, so daft der Abstreifer anna- 
hernd bewegungsfrei (ruck- und stofcf rei) das Erntegut (3) 
vom Endlosforderer (10, 11) abstreifen kann. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf ein Emtegerat zum Em ten 
von Mais oder rigl. Stengel artigem Emtegut. nach dem Oher- 
begrifF des Paten tanspruchs 1 . Ein derartiges, insbesondere 
als Vorsatzgerat fur eine mobile Verarbeitungseinrichtung in 
der Art eines Hackslers vorgesehenes Emtegerat dient dem 
Aufhehmen, Abschneiden und dem Uberfuhren von Mais- 
pflanzen beispielsweise an eine Hackseleinrichtung. 

Aus der eigenen Patentschrift DE 33 24 899 C2 ist eine 
Maschine zum Ernten von stengelartigem Emtegut bekannt 
geworden, bei der das Emtegut von einer Forder- und 
Schneideinrichtung aufgenommen, abgeschnitten und einer 
Hackseleinrichtung zugefuhrt wird. Die Forder- und 
Schneideinrichtung wcisi cin quer zur Fahrtrichtung umlau- 
fendes Kettensystcm auf. Das Kettensystem besteht dabei 
aus zwei ubereinanderliegcndcn, cndlosen und durch Um- 
lcnkradcr gcfiihrlc Langgliedcr-Rollcnkcttcn, dcncn Haltc- 
finger mit Gegenhalicrn und mil einem feststehenden 
Schneidmesser zusammenwirkende Gegenschneiden zum 
Abschneiden und Fuhren der stengelartigen Maispflanze zu- 
geordnet sind. Das unicrhalb des Kettensystems ange- 
brachte, feststehende Schneidmesser und die dazugehdrige 
Messerhalterung bilden eine ebene Gleitflache zur Fuhrung 
des Kettensystems. Uni eine zuverlassige Fiihrung dersten- 
gelartigen Maispflanze nach dem Abschneiden zu erreichen, 
ist hierbei eine derartige Anbringung von Haltefinger und 
Gegenhalter vorgesehen, daB die Maispflanze durch die 
gleichzeitige Anlage an dem Haltefinger und an dem Gegen- 
halter in einer gegenuber der Senkrechten leicht geneigten 
Stellung der Hackseleinrichtung zugefuhrt werden kann. 
Erst im nahe der Hackseleinrichtung gelegenen Umlenkbe- 
reich des Kettensystems erfolgt eine Freigabe der stengelar- 
tigen Maispflanze dadurch. daB durch die Umlenkung der 
oberen und der unteren Langglieder-Rollenkette um auf ver- 35 
schiedenen Achsen positionierten Umlenkradern eine Auf- 
hebung der durch Haltefinger und Gegenhalter erzeugten 
Haltewirkung eintritt. Ein hauptsachlicher Mangel der vor- 
stehend beschriebenen Forder- und Schneideinrichtung ist 
darin zu sehen, daB unter den beim Einsatz vorherrschenden 40 
Betriebsbedingungen (Beriihrung mit Erde, Wasser und Ern- 
tegutresten) keine ausreichende Bestandigkeit, insbesondere 
der Langglieder-Rollenketten gegen VerschleiB erreichbar 
ist. 

Aufgabe der Erfindung ist es daher, ein Emtegerat zum 45 
reihenunabhangigen Emten von Mais oder dgL stengelarti- 
gem Emtegut zu schaffen, mit dem stengelartiges Emtegut 
in groBen Arbeitsbreiten in einer storungsfreien Art und 
Weise abgeschnitten und einer sich daran anschlieBenden 
Verarbeitungseinrichtung zugefuhrt werden kann. Das Em- 50 
tegerat soli dabei selbst unter den rauhen Betriebsbedingun- 
gen in der Land wirtsch aft eine zufriedenstellende Lebens- 
dauer erreichen und in konstruktiv einfacher und gewichts- 
einsparender Bauweise herstellbar sein. 

Zur Losung der gesteilten Aufgabe zeichnet sich das Em- 55 
tegerat fur stengelartiges Emtegut der vorstehend genannten 
Art durch die im Anspruch 1 angegebenen Merkmale aus. 
Hinsichtlich der weiteren Ausgestaltung der Erfindung wird 
auf die Anspriiche 2 bis 54 verwiesen. 

Durch die Anwendung der erfindungsgemaBen Merkmale 60 
wird ein Emtegerat, insbesondere ein Vorsatzgerat fur eine 
mobile Verarbeitungseinrichtung in der Art eines Hackslers 
bereitgestellt, welches sich in vorteilhafter Weise zum Em- 
ten von Mais oder dgl. stengelartigem Emtegut mil groBen 
Arbeitsbreiten cignct und sich dabei insbesondere durch ci- 
nen moglichst geringen baulichen Aufwand und somit auch 
durch ein geringes Gewicht auszeichnet Dazu ist es vorge- 
sehen, das Emtegerat mit zumindest einer Einzugs- und For- 
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dereinrichtung auszubilden, welche einen aus schwenkbe- 
weghch aneinandergereihten holder- und Fuhrungselemen- 
ten bestehenden und in seiner langsten Ausrichtung in etwa 
quer zur Fahrt- und Arbeitsrichtung ausgerichteten Endlos- 
5 forderer umfaBt. Um eine sichere Aufnahme und Fuhrung 
von stengelartigen Emtegut zu erreichen, ist es nach der Er- 
findung vorgesehen, die Forder- und Fuhrungselemente in 
zwei oder mehrere, in einem Abstand ubereinander liegende 
Forder- und Fiihrungsebenen zu unterteilen. In diesen For- 
10 der- und Fiihrungsebenen sind Mitnehmer angebracht, wel- 
che in Abhangigkeit von der jeweibgen Forder- und Fuh- 
rungsebene entweder die Funktion einer (Jegenschneide 
ubemehmen und dadurch in Zusammenwirkung mit einem 
unterhalb der Forder- und Fuhrungselemente befindlichen, 
15 feststehenden Schneidmesser eine Mah- und Schneidein- 
richtung bilden oder in der Funkuon eines Halters zur zuver- 
lassigen Fuhrung und Halterung des stengelartigen Emtegu- 
tcs bei der Ubcrfuhrung an cine Verarbeitungseinrichtung in 
der Art eines Hackselaggregates eines Hackslers vorgesehen 
20 sind. Weiterhin ist es zur Erreichung einer storungsfreien 
Ubergabe des stengelartigen Erntegutes an die nachfolgende 
Verarbeitungseinrichtung vorgesehen, daB zwischen den je- 
weiligen Forder- und Fiihrungsebenen Fiihrungskorper fur 
einen Abstreifer angeordnet sind, deren Kontur so gestaltet 
25 ist, daB ein annahemd bewegungsfreies (ruck- und stoB- 
freies) Abstreifen des stengelartigen Erntegutes vom End- 
losforderer im Abgabe- und Ubergabebereich an die Verar- 
beitungseinrichtung erreichbar ist. 

Im Rahmen der Erfindung wird dabei zumindest von zwei 
30 denkbaren Ausfuhrungsformen ausgegangen. Bei einer er- 
sten Ausfuhmng, bei der jedes Forder- und Fiihrungsele- 
ment in zwei Forder- und Fiihrungsebenen unterteilt ist, sind 
als Gegenschneiden ausgebildete und im Bereich des Ar- 
beitstrums des Endlosforderers mit einem Schneidmesser 
zusammenwirkende Mitnehmer in der unteren Forder- und 
Fuhrungsebene angebracht, wahrend in der oberen Forder- 
und Fuhmngsebene als Halter ausgefuhrte Mitnehmer vor- 
gesehen sind, welche als in der oberen Forder- und Fuh- 
mngsebene liegende Plattenkorper mit wenigsten einem 
quer zur Umlaufrichtung des Endlosforderers nach auBen 
abstehenden Vorsprung bestiickt sind. Es ist aber auch mog- 
b*ch, den Plattenkorper in der oberen Forder- und Fiihrungs- 
ebene mit zwei oder mehreren Vorsprungen zu versehen, 
wobei die dadurch entstehenden Lucken zur Aufnahme des 
stengelartigen Erntegutes sowohl zwischen zwei Vorsprun- 
gen eines Plattenkorpers als auch zwischen den Vorsprun- 
gen der Plattenkorper von benachbarten Forder- und Fiih- 
rungselementen in etwa gleich groB ausgefiihrt sind 

Eine weitere denkbare Ausfuhrungsform geht von einer 
Unterteilung des Forder- und Fiihrungselementes in drei 
Forder- und Fiihrungsebenen aus. Auch hierbei sind in der 
unteren Forder- und Fuhrungsebene die als Gegenschneiden 
ausgebildeten Mitnehmer angebracht, die sich mit dem fest- 
stehenden und dem Arbeitstrum zugeordneten Schneidmes- 
ser zu der Mah- und Schneidvorrichtung vereinigen. In der 
mittleren und der oberen Forder- und Fuhmngsebene der 
Forder- und Fuhrungselemente sind wiederum Plattenkorper 
mit quer zur Umlaufrichtung des Endlosforderers nach au- 
Ben abstehend angebrachten Vorsprungen vorgesehen, wo- 
bei an jedem Plattenkorper in der mittleren und in der obe- 
ren Forder- und Fuhmngsebene zumindest ein Vorsprung so 
angeordnet ist, daB eine Liicke zur Aufnahme des stengelar- 
tigen Erntegutes entsteht. Ebenso vorstellbar ist es aber 
auch, daB an den Plattenkorpem cjgr mitderen und der obe- 
65 rcn Forder- und Fuhmngsebene zwei oder mchrcrc Vor- 
spriinge angebracht sind, zwischeaxlenen sich dann Lucken 
zur Aufnahme von stengelartigem Emtegut befinden. Je- 
weils zwischen den in den Forder- und Fiihrungsebenen lie- 
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genden und als Plattenkorper ausgefiihrten Mitnehmern be- 
finden sich Fuhrungskorper fur einen Abstreifer, uber die 
eine Verbindung zwischen den Mitnehmer hergestellt ist. 
Vorzugsweise kann im Bereich der mittleren Forder- und 
Fuhrungsebene eine Trennsteile vorgesehen sein, so daB das 5 
Forder- und Fuhrungselement dann aus einem unteren und 
einem oberen Abschnitt besteht. 

Von besonderer Bedeutung fiir eine storungsfreie Auf- 
nahme und FUhrung des stengelartigen Erntegutes durch die 
Forder- und Fuhrungselemente des Endlosfbrderers ist erfin- 10 
dungsgemaB die Form der zwischen den Vorsprungen be- 
findlichen Lucken, . sowie die raurnliche Anordnung der 
Plattenkorper der miuleren und der oberen Forder- und Fuh- 
rungsebenen zueinander. In einer vorteilhaften Ausftih- 
rungsform weisen die die Lucke begrenzenden Kan ten eines 15 
in der raittleren Forder- und Fuhrungsebene angebrachten 
und beziiglich der Umlaufrichtung des Endlosforderers vor- 
laufcndcn Vorsprungcs und cincs in der oberen Forder- und 
Fuhrungsebene befindlichen und beziiglich der Umlaufrich- 
tung des Endlosfbrderers nachlaufenden Vorsprunges eine 20 
parallele Anordnung zueinander auf. Ein beispielsweise an 
diesen Kanten anliegender Maisstengel nimmt dabei eine 
entgegen der Umlaufrichtung des Endlosfbrderers geneigte 
Stellung ein. Desweiteren ist es dabei vorgesehen, daB die 
die Liicke zur Aufnahme des stengelartigen Erntegutes be- 25 
grenzenden Kanten unter einem spitzen Winkel zu einer 
durch die endseitigen Schwenkachsen eines jeden Forder- 
und Fuhrungselementes fuhrenden und damit parallel zur 
Umlaufrichtung des Endlosfbrderers ausgerichteten Ebene 
an dem jeweiligen Plattenkorper angeordnet sind. Dadurch 30 
wird eine Haltewirkung des stengelartigen Erntegutes in den 
jeweiligen zwischen den Vorsprungen befindlichen Lucken 
erzeugt, durch die eine zuverlassige und damit storungsfreie 
Uberfuhrung des abgeschnittenen, stengelartigen Ernteguts 
an eine nachfolgende Verarbeitungseinrichtung in der Art 35 
eines Hackselaggregates erreichbar ist. Eine vorteilhafte 
Bauform eines in der mittleren Forder- und Fuhrungsebene 
befindlichen Vorsprunges ergibt sich dann, wenn dieser Vor- 
sprung bei einer Betrachtung aus einer der Forder- und Fuh- 
rungsebenen die Form eines entgegen der Umlaufrichtung 40 
des Endlosfbrderers verschobenen Rechtecks einnimmt, 
wahrend in der oberen Forder- und Fuhrungsebene ein Vor- 
sprung mit einer dreieckfonnigen Gestalt bevorzugt wird. 

Zur Verbesserung der Haltewirkung des stengelartigen 
Erntegutes in einer Lucke der Forder- und Fuhrungsele- 45 
mente und zur Schaffung von mehr Freiraum iiber dem End- 
losforderer wahrend der Aufnahme des Erntegutes ist es von 
Vorteil, wenn der Plattenkorper der oberen Forder- und Fuh- 
rungsebene in Verbindung mit dem Fuhrungskorper gegen- 
uber dem Plattenkorper der mittleren Forder- und Fuhrungs- 50 
ebene zum Innenbereich des Endlosfbrderers hin nick warts 
versetzt angeordnet ist. Aufgrund dieses Versatzes kann das 
bereits abgeschnittene stengelartige Erntegut nun eine ent- 
gegen der Fahrt- und Arbeitsrichtung der Verarbeitungsein- 
richtung leicht nach hinten geneigte Stellung einnehrnen. 55 
Gegen iiber dem noch feststehenden Erntegut wird so mehr 
Freiraum geschaffen, so daB noch weiteres Erntegut in der 
gleichen Liicke aufgenommen werden kann. Ebenfalls er- 
folgt eine Schwerpunktsverschiebung des Halmes aus Ern- 
tegut. Dieser klernmt sich deshalb im Forder- und Fuhrungs- 60 
element fester ein. 

Im Rahmen der Erfindung sind aber auch noch weitere 
Ausfuhrungsformen der zwischen den Vorsprungen der 
Plattenkorper in der mittleren und oberen Forder- und Fuh- 
rungsebene zur Aufnahme des stengelartigen Erntegutes 65 
dienenden Lucken vorstellbar. So ist es beispielsweise mbg- 
lich, die Plattenkorper mit jeweils zwei Vorsprungen zu ver- 
sehen, wobei die die Lucken begrenzenden Kanten entweder 



annahernd parallel zueinander ausgerichtet sind und/oder 
die.Abstande zwischen den die Lucken begrenzenden Kan- 
ten in Fahrt und Arbeitsrichtung gesehen grbBer werden. 

GemaB einem weiteren vorteilhaften Aspekt der Rrfin- 
dung sind den Mitnehmern bzw. deren Haltekbrpern in der 
unteren Forder- und Fuhrungsebene und den Plattenkbrpern 
der mittleren und oberen Forder- und Fuhrungsebene an der 
in Bezug zur Umlaufrichtung des Endlosfbrderers vorlau- 
fenden Seite kreisbogenfbrmige Segmente und an der nach- 
laufenden Seite kreisausschnittfbrmige Aussparungen zuge- 
ordnet, welche im aneinandergereihten Zustand der Fbrder- 
und Fiihrungselemente mit einem geringen Spiel ineinan- 
dergreifen. Daraus ergeben sich zum einen einfache und 
wirkungsvolle Abdeckungen zum Schutz von Lagerelemen- 
ten, die sich im Verbindungsbereich zweier Forder- und 
Fuhrungselemente befinden und zum anderen wird es durch 
diese Bauweise vermieden, daB an nach erflndungsgemaBen 
Mcrkmalcn aneinandergereihten Forder- und Fiihrungsclc- 
menten vorstehende Kanten entstehen, die zu Stbrungen im 
Ablauf des Emtevorganges fuhren kbnnen. 

Wie bereits vorstehend erwahnt, befinden sich zwischen 
den jeweiligen Forder- und Fuhrungsebenen Fuhrungskor- 
per fur einen Abstreifer, die so gestaltet sind, daB im Ab- 
gabe- und Ubergabebereich des Endlosfbrderers an eine 
Verarbeitungseinrichtung in der Art eines Hackselaggrega- 
tes ein Auswerfen des stengelartigen Erntegutes aus den 
Lucken der Forder- und Fuhrungselemente durch ein anna- 
hernd bewegungsfreies (ruck- und stoBfreies) Abstreifen ge- 
eigneter Abstreifer entlang der Kontur der Fuhrungskorper 
erreichbar ist. Dazu weist die einem Abstreifer zugewandte 
Kontur bei einer Betrachtung aus einer der Forder- und Fiih- 
rungsebenen beispielsweise eine Krummung auf, die der 
Krummung der Bewegungsbahn des Endlosfbrderers im 
Abgabe- und Ubergabebereich entspricht. In einer bevor- 
zugten Ausfuhrungsform ist die Krummung des Fuhrungs- 
kbrpers kreisbogenformig ausgebildet, wobei der Kriim- 
mungsmittelpunkt dann auf einer Drehachse eines nahe dem 
Abgabe- und Ubergabebereichs angeordneten Umlenk- oder 
Antriebsrades liegt. Als Abstreifer kommen beispielsweise 
flachstahlahnliche Bauteile in Betracht, welche aus Feder- 
stalil bestehen oder durch Federn oder dgl. nachgiebig an ei- 
ner Rahmenbaugruppe der Einzugs- und Fbrdereinrichtung 
angebracht sind. 

Ein weiterer vorteilhafter Aspekt liegt in der Art der Ver- 
bindung zwischen den aneinandergereihten Forder- und 
Fiihrungselementen eines Endlosfbrderers. Dabei ist es vor- 
gesehen, eine schwenkbewegliche Verbindung zwischen 
zwei benachbarten Forder- und FUhrungselementen zu 
schafifen, bei der an den Verbindungsstellen keine in Verbin- 
dung mit Schmutz zu groBem VerschleiB neigende Gleitrei- 
bung auftritt. Um dies zu erreichen, weist das Forder- und 
Fuhrungselement an der in Bezug zur Umlaufrichtung des 
Endlosfbrderers nachlaufenden Seite ein Lagergehause auf, 
in dem als abgedichtete Walzlager ausgebildete Lagerele- 
mente untergebracht sind. Um den Montageaufwand beim 
Zusammenbau eines so gestalteten Endlosfbrderers gering 
zu halten, ist es weiterhin Vorgesehen, die Forder- und Fuh- 
rungselemente so auszubilden, daB diese aus einem unteren 
und einem oberen Abschnitt zusammensetzbar und arretier- 
bar sind. Dadurch wird es errnbglicht, daB beim Zusammen- 
fiigen der Abschnitte das Forder- und Fuhrungselementes 
ein dem oberen Abschnitt zugeordneter Lagerbolzen eines 
Forder- und Fuhrungselementes in ein Lagerelemente ent- 
haltendes Lagergehause des unteren Abschnittes eines in 
Bezug zur Umlaufrichtung des Endlosfbrderers vorlaufcn- 
den Forder- und Fuhrungselementes eingreift. Beide Ab- 
schnitte sind dann beispielsweise uber eine Schraubverbin- 
dung miteinander verbindbar. Als Lagerelemente sind dabei 
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abgedichteie Walzlager verwendbar, wobei vorzugsweise 
abgedichtete xillenkugellager emgesetzt werden. Die l^a- 
gergehause bilden gleichzeiUg Ansatze fur einen Antrieb 
mittels eines Antriebsrades, welches den Ansatzen entspre- 
chende Ausnehmungen aufweist. 5 

Wie aus den vorstehenden Ausfuhrungen hervorgeht, um- 
faBt ein erfindungsgemaB gestalteter Endlosfbrderer ein aus 
einer Vielzahi von schwenkbeweglich aneinandergereihten 
Forder- und Fuhrungselementen gebildetes Fordersystem, 
welches zumindest iiber ein Antriebsrad und ein Umlenkrad 10 
gefuhrt und antreibbar ist. In einer Weiterbildung der Erfin- 
dung ist es auch denkbar, in den jeweiligen Umlenkberei- 
chen des Endlosforderers und insbesondere im Abgabe- und 
Ubergabebereich des Endlosforderers an eine Verarbei- 
tungseinrichtung in der Art eines Hackselaggregates eines 15 
Hackslers ein Antriebsrad und mehrere Umlenkrader einzu- 
setzen. Weiterhin ist durchaus vorstellbar, dem Antriebsrad 
des Endlosforderers in cincm Bcrcich nahc dem Abgabc- 
und Ubergabebereich des Endlosforderers Zusatzfbrderer 
oder auch feststehend ausgebildete Leitorgane zur Verbesse- 20 
rung der Zufiihrung des stengelartigen Erntegutes an die 
Verarbeitungseinrichtung zuzuordnen, die auch vom An- 
trieb des Antriebsrades mit Antriebsenergie versorgt werden 
konnen. 

Eine weitere vorleilhafte Ausbildung der Erfmdung be- 25 
faBt sich mit der Fuhrung der Forder- und Fuhrungselemente 
des Endlosforderers zwischen dem Antriebsrad und den je- 
weiligen Umlenkradern. Dazu ist jedem Forder- und Fiih- 
rungselement an einem Haltekorper in der unteren Forder- 
und Fuhrungsebene eine Haltekante zugeordnet, welche in 30 
einen Schlitz einer an der Rahmenbaugruppe der Einzugs- 
und Fordereinrichtung gehalterten Fuhrungsleiste eingreift. 

Zur Erleichterung der Ernte von liegendem oder teilweise 
liegendem, stengelartigem Erntegut sind jeder Einzugs- und 
Fordereinrichtung Blatt- und Pflanzenheber zugeordnet, 35 
welche eine pyramidenformige Teilerspitze und eine dem 
Endlosfbrderer zugewandten Fuhrungsbugel umfassen. Die 
Fuhrungsbugel sind dabei so gestaltet, daB sie sich parallel 
zur Umlaufrichtung und in einem Abstand zum Endlosfbr- 
derern bis auf einen Abstand zum Passieren des stengelarti- 40 
gen Erntegutes an den nachsten Blatt- und Pflanzenheber 
heran erstrecken. Weiterhin ist es vorgesehen, daB jede Ein- 
zugs- und Fordereinrichtung zumindest einen Halm- und 
Pflanzenteiler als Trennelement zwischen dem zubearbei- 
tenden und dem stehenbleibenden Erntegut aufweist. 45 

Eine detaillierte Beschreibung des Gegenstandes der Er- 
findung erfolgt nun anhand eines Ausfuhrungsbeispieles. 

In der Zeichnung stellt im einzelnen dar: 

Fig. 1 eine perspektivische Darstellung eines erfindungs- 
gemaBen Emtegerates zum Ernten von Mais oder dgl. sten- 50 
gelartigem Erntegut mit zwei Einzugs- und Fdrdereinrich- 
tungen, die spiegelbildlich zueinander ausgefuhrt sind; 

Fig. 2 eine vergroBerte, teilweise abgebrochene Darstel- 
lung der Einzelheit X in Fig. 1; 

Fig. 3 eine Darstellung ahnlich Fig. 2 jedoch ohne Blatt- 55 
und Pflanzenheber, 

Fig. 4 eine teilweise abgebrochen dargestellte perspekti- 
vische Darstellung eines erfindungsgemaBen Endlosforde- 
rers mit einem schemausch dargestellten Pflanzenstengel 
entgegen der Fahrtrichtung gesehen; 60 

Fig. 5 eine perspektivische Ansicht eines Forder- und 
Fuhrungselementes in einer nach Abschnitten auseinander 
gezogenen Darstellung; 

Fig. 6 eine Ansicht von oben auf das in Fig. 5 veranschau- 
lichtc Forder- und Fuhrungsclcmcnt mit cingefugtem Pflan- 65 
zenstengel; 

Fig. 7 eine teilweise abgebrochen dargestellte perspekti- 
vische Darstellung des erfindungsgemaBen Emtegerates aus 
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einer Betrachtungsrichtung gemaB Pfeil B in Fig. 1; 

*ig. 8 eine vergroiierte, teilweise abgebrochene perspek- 
tivische Darstellung des Antriebes eines Endlosforderers als 
Einzelheit Y aus Fig. 1 ; 

Eine Ausfuhrungsform eines erfindungsgemaBen Emte- 
gerates 1, das insbesondere als Vorsatzgerat 2 fur eine mo- 
bile Verarbeitungseinrichtung in der Art eines Hackslers 
zum reihenunabbangigen Em ten von stengelartigem Ernte- 
gut 3 wie Mais oder dgl. eingesetzt wird, ist in Fig. 1 naher 
veranschaulicht und besteht aus zumindest einer und vor- 
zugsweise wie hier dargestellt aus zwei in der langsten Aus- 
richtung quer zur Fahrt- und Arbeitsrichtung F ausgerichte- 
ten Einzugs- und Fordereinrichtungen 4, 5, die so nebenein- 
ander angeordnet sind, daB ein durchgehender Emtegutstrei- 
fen mit groBer Arbeitsbreite abgeemtet werden kann. Zwi- 
schen den Einzugs- und Fordereinrichtungen 4, 5 befindet 
sich eine mittlere Teilerspitze 6 zur Aufteilung des zu bear- 
beitenden Emtcgutsu*cifcns auf die Einzugs- und Forderein- 
richtungen 4, 5. Zur Aufhangung des Emtegerates 1 an einer 
Verarbeitungseinrichtung ist ein Tragrahmen 7 vorgesehen, 
der um in etwa in Fahrt- und Arbeitsrichtung F schwenkbar 
angelenkte Tragarme 8, 9 umfaBt. Mit Hilfe dieser Tragarme 
8, 9 konnen die Einzugs- und Fordereinrichtungen 4, 5 aus 
der in Fig. 1 dargestellte Arbeits- und Betriebsstellung in 
eine Transports tellung uberfuhrt werden, in der die Einzugs- 
und Fordereinrichtungen 4, 5 eine in etwa vertikal ausge- 
richtete (hochgeklappte) S tellung mit einer geringen Trans- 
portbreite einnehmen und bei einer Verwendung als Vorsatz- 
gerat 2 fur eine selbstf ahrende Arbeitsmaschine fur den Fah- 
rer eine moglich geringe Sichtbehinderung nach vorn dar- 
stellen. Dazu ist die Ausrichtung der Schwenkachsen der 
Tragarme 8, 9 am Tragrahmen 7 so gewahlt, daB die 
Schwenkachsen, in Fahrt- und Arbeitsrichtung F gesehen, 
leicht auseinander laufen. GemaB der Erfindung besteht jede 
Einzugs- und Fordereinrichtung 4, 5 aus einem umlaufen- 
den Endlosfbrderer 10, 11, welcher von drehbar gelagerten 
Antriebsrader 12, 13 mit Drehachsen 12.1, 13.1 nahe einem 
Abgabe- und Ubergabebereich 14 des Endlosforderers 10, 
11 an die Verarbeitungseinrichtung in der Art eines Hacks- 
lers sowie von nicht dargestellten Umlenkradern, die eine 
ahnliche Form wie die Antriebsrader 12, 13 haben, in einem 
auBeren Umlenkbereich fuhr- und antreibbar ausgebildet ist. 
Die Umlaufrichtung der Endlosforderer 10, 11 ist mit Ul 
und U2 bezeichnet, verlauft in etwa quer zur Fahrt- und Ar- 
beitsrichtung F und ist zur Mitte des Emtegerates 1 hin ge- 
richtet. Weitere denkbare Ausfuhrungen eines Emtegerates 
konnen aber auch so gestaltet sein, daB die Umlaufrichtun- 
gen Ul, U2 der Endlosfbrderer 10, 11 entgegen der Fahrt- 
und Arbeitsrichtung F schrag nach hinten und zur Mitte des 
Emtegerates verlaufen. 

Wie weiterhin aus der Fig. 1 zu entnehmen ist, weist jede 
Einzugs- und Fordereinrichtung 4, 5 zum einen zur Erleich- 
terung der Emte von liegendem oder teilweise liegendem 
stengelartigem Erntegut und zum anderen als Unterstiitzung 
des Endlosforderers 10, U bei der Zufiihrung des stengelar- 
tigen Erntegutes an die Verarbeitungseinrichtung Blatt- und 
Pflanzenheber 15 auf, welche im wesentlichen aus einer py- 
ramidenfbrmigen Teilerspitze 16 und einem Fuhrungsbugel 
17 bestehen. Dabei sind die Fuhrungsbugel 17 so geformt, 
daB diese zunachst in etwa parallel zu einem Arbeitstrum 18 
des Endlosforderers 10, 11 verlaufen und bis auf einen zum 
Passieren des stengelartigen Erntegutes 3 erforderlichen Ab- 
stand an den in Umlaufrichtung Ul, U2 nachsten Blatt- und 
Pflanzenheber 15 heranreichen. Qesweiteren ist jeder Ein- 
zugs- und Fordereinrichtung 4, 5 zumindest cin Halm- und 
Pflanzenteiler 19, 20 als Trennelement zwischen dem zu be- 
arbeitenden und stehenbleibenden Erntegut zugeordnet wo- 
bei das Trennen des stengelartigen Erntegutes durch bei- 
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spielsweise antreibbare, den Halm- und Pflanzenteilem 19, 
20 zugeordnete und mil einem Schneckengang 21, 22 be- 
stiickten Walzenelement 23, 24 unterstutzt werden kann. 

Tn den Fig. 2 und 3 sind Teilabschnitte der erfindungsge- 
maBen Einzugs- und Fordereinrichtung 4, 5 in einer vergro- 
Berten perspektivischen Ansicht dargestellt, wobei in Fig. 3 
keine Blatt- und Pflanzenheber vorgesehen sind. Wie insbe- 
sondere aus diesen Figuren hervorgeht, besteht ein erfin- 
dungsgemaBer Endlosforderer 10, 11 aus einer Vielzahl von 
aneinandergereihten Forder- und Fiihrungselementen 25, 26 
und stellt somit ein flexibles Fordersystem 27 dar, welches 
entlang unterschiedlicher Bewegungsbahnen gefuhrt sein 
kann. Im dargestellten Ausfuhrungsbeispiel werden die For- 
der- und Fuhrungselemente 25, 26 des flexiblen Fordersy- 
stems 27 im Arbeitstrurn 18 endang einer geradlinig ausge- 
bildeten und durch eine Fuhrungsleiste 28 vorgegebenen 
Bewegungsbahn gefuhrt, wobei eine Haltekante 29 eines je- 
dcn Forder- und Fiihrungsclcmcntcs 25, 26 in cincn Schlitz 
30 der Fuhrungsleiste 28 eingreift. An den geradlinigen Ar- 
beitstrurn 18 schlieBt sich eine kreisbogenformige Umlen- 
kung (Fig. 1) nahe dem Abgabe- und Ubergabebereich 14 
des Endlosforderers 10, 11 sowie ein ebenfalls geradlinig 
gefuhrten Leertrum 18.1 und eine weitere kreisbogenfor- 
mige Umlenkung im auBeren Umlenkbereich an. In einer 
Weilerbildung der Erfindung kann es aber auch sein, daB 25 
entweder der Arbeitstrurn 18 eine in oder entgegen der 
Fahrt- und Arbeitsrichtung F gewolbt geformte Bewegungs- 
bahn aufweist oder in den Umlenkbereichen des Endlosfor- 
derers 10, 11 und dabei insbesondere in dem nahe dem Ab- 
gabe- und Ubergabebereich 14 gelegenen inneren Umlenk- 30 
bereich eine Umlenkung des Endlosforderers 10, 11 urn 
mehrere Antriebs- und/oder Umlenkrader erfolgt. 

Der grundsatzliche Aufbau eines Forder- und Fuhrungs- 
elementes 25, 26 sowie ein daraus zusarnmengesetzter End- 
losforderer 10, 11 nach der Erfindung geht aus Fig. 4 bis 6 
hervor. Wie insbesondere aus Fig. 4 zu ersehen ist, sind die 
Forder- und Fuhrungselemente 25, 26 der Endlosforderer 
10, 11 in drei, in einem Abstand ubereinanderliegenden For- 
der- und Fuhrungsebenen A, B, C aufgeteilt. In diesen For- 
der- und Fuhrungsebenen sind Mitnehmer 31 angebracht, 
welche entweder die Funktion einer Gegenschneide 32, 33 
ubernehmen und dadurch in Zusammenwirkung mit einem 
unterhalb der Forder- und Fuhrungselemente 25, 26 befind- 
lichen und feststehenden Schneidmessers 34 eine Man- und 
Schneideinrichtung 35 bilden oder in der Funktion eines 45 
Halters 36 zur Fuhrung des stengelartigen Erntegutes 3 bei 
der Uberfuhrung an eine Verarbeitungseinrichtung in der 
Art eines Hackselaggregates eines Hacksiers vorgesehen ist. 
In der Forder- und Fiihrungsebene A sind dabei die als Ge- 
genschneiden 32, 33 ausgebildeten Mitnehmer 31 angeord- 50 
net, wahrend in den Forder- und Fuhrungsebenen B, C die 
als Halter 36 vorgesehenen Mitnehmer 31 angebracht sind. 
Im Rahmen der Erfindung ist aber auch eine Unterteilung 
der Forder- und Fuhrungselemente 25, 26 in zwei oder in 
mehr als drei Forder- und Fuhrungsebenen vorsteilbar. 55 

In Fig. 5 ist eine vorteilhafte AusfUhrungsform eines For- 
der- und Fuhrungselementes 25, 26 wiedergegeben. Dabei 
ist es aus Griinden einer einfachen Montage beim Zusam- 
menbau eines Endlosforderers 10, 11 vorgesehen, die For- 
der- und Fuhrungselemente 25, 26 in einen unteren Ab- 60 
schnitt 37 und einen oberen Abschnitt 38 zu unterteilen. Die 
Abschnitte 37, 38 des Forder- und Fuhrungselementes 25, 
26 sind vorzugsweise so gestaltet, daB die Trennstelle, an 
der die Abschnitte 37, 38 miteinander verbunden werden 
konncn, in der Forder- und Fiihrungsebene B liegt. Daraus 
ergibt sich, daB der untere Abschnitt 37 im wesentlichen aus 
einem Haltekorper 39 zur Aufnahme des als Gegenschneide 
32, 33 ausgebildeten Mitnehmers 31, einer oberen Verbin- 



dungsplatte 40 und einem zwischen dem Haltekorper 39 und 
der oberen Verbindungsplatte 40 ahnlich einem Verbin- 
dungssteg fest verschweiBl angebrachten Fiihrungskorper 
41 fur einen Abstreifer42 (Fig. 7) besteht. An der in Bezug 
5 zur Umlaufrichtung Ul, U2 des Endlosforderers 10, 11 
nachlaufenden Seite des Forder- und Fuhrungselementes 25, 
26 ist ein Lagergehause 43 vorgesehen, welches ebenfalls 
durch eine SchweiBverbindung mit den ubrigen Teilen des 
unteren Abschnittes 37 verbunden ist. Das Lagergehause 43 
10 bildet gleichzeitig einen Ansatz fur den Antrieb des Endlos- 
forderers 10, 11 iiber ein Antriebsrad 12, 13. Das Antriebs- 
rad 12, 13 hat wiederum den Ansatzen bzw. den Lagerge- 
hausen 43 entsprechende Ausnehmungen 13.2. Der Endlos- 
forderer 10, 11 bildet so insgesamt eine kompakte geschlos- 
15 sene Einheit. Zur Befestigung des als Gegenschneide 32, 33 
ausgefuhrten Mitnehmers 31 sind an der Unterseite des Hal- 
tekorpers 39 bei spielsweise PaBstifte (nicht dargestellt) vor- 
gesehen, die in ein Lochbild in cincm plattcnformigcn Tcil 
44 der Gegenschneiden 32, 33 eingreifen, sodaB die Gegen- 
schneiden 32, 33 dann durch das Einschrauben von als 
Senkschrauben ausgebildeten Befestigungsschrauben von 
der Unterseite der Gegenschneiden, 32, 33 aus arretierbar 
sind. Die Gegenschneiden 32, 33 selbst sind hakenformig 
ausgebildet, wobei an dem gegeniiber dem unteren Ab- 
schnitt 37 der Forder- und Fuhrungselemente 25, 26 vorste- 
henden Teil eine keilforrnig angeschragte Schneidkante an- 
gebracht ist. Der obere Abschnitt 38 besteht im wesentli- 
chen aus einem in der Forder- und Fiihrungsebene B liegen- 
den Plattenkorper 45 und einem in der Forder- und Fiih- 
rungsebene C befindlichen Plattenkorper 46, wobei zwi- 
schen den beiden Plattenkorpem 45, 46 ahnlich einem Ver- 
bindungssteg ein weiterer aufrechtstehender Fiihrungskor- 
per 47 fur einen Abstreifer 48 (Fig. 7) iiber eine SchweiB- 
verbindung nut den Plattenkorpem 45, 46 fest verbunden 
35 ist. In dem Plattenkorper 45 der Forder- und Fiihrungsebene 
B ist an der in Bezug zur Umlaufrichtung Ul, U2 des End- 
losforderers 10, 11 vorlaufenden Seite ein nach unten ge- 
richteter Lagerbolzen 49 eingesetzt und verdrehfest mit dem 
Plattenkorper 45 verbunden. Oberhalb des Plattenkorpers 46 
der Forder- und Fiihrungsebene C befindet sich ein mit dem 
Plattenkorper 46 einseitig verschraubbares Abdeckblech 50 
zur Abdeckung eines beim Durchlauf des Endlosforderers 
10, 11 durch einen Umlenkbereich erforderlichen Freirau- 
mes zwischen den Plattenkorpem 46 zweier benachbarter 
Forder- und Fuhrungselemente 25, 26. 

Eine besondere Bedeutung fur eine storungsfreie Auf- 
nahme und Fuhrung des stengelartigen Erntegutes 3 in den 
Forder- und Fiihrungselementen 25, 26 des Endlosforderers 
10, 11 kommt der Form und der raumlichen Anordnung von 
Vorspriingen 51, 52 an den Plattenkorpem 45 in der Forder- 
und Fiihrungsebene B und von Vorspriingen 53, 54 an den 
Plattenkorpem 46 in der Forder- und Fiihrungsebene C zu. 
Bei der in Fig. 5 und 6 dargestellten AusfUhrungsform befin- 
det sich zwischen den Vorspriingen 51, 52 und 53, 54 eine 
Liicke 55 zur Aufnahme des stengelartigen Erntegutes 3 
(siehe Fig. 4 und 6, wobei die Liicke 55 von den einander 
zugewandten Kanten 56, 57, 58, 59 der Vorspriinge 51, 52 
und 53, 54 begrenzt wird. Wie aus den Fig. 4 und 6 hervor- 
geht, wird die Frage nach einer zuverlassigen Halterung des 
stengelartigen Erntegutes 3 in der Liicke 55 hauptsachlich 
durch die Form und die Anordnung der Kanten 57, 58 des 
Forder- und Fuhrungselementes 25, 26 beeinfluBt. Deshalb 
weisen die die Liicke 55 begrenzenden und annahemd paral- 
lel zueinander ausgerichteten Kanten 57, 58 eine solche 
65 Ausrichtung auf, bei der sic, wic in Fig. 6 dargestellt, mit ei- 
ner durch endseitige Schwenkachsen 60, 61 des Forder- und 
Fuhrungselement 25, 26 fuhrenden Ebene 62 einen Winkel 
W einschlieBen, der vorzugsweise in einem Winkelbereich 
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liegt, welcher gleich oder kleiner als 90 Grad ist, Dadurch 
stellt insbesondere die Kante 57 des Vorsprunges 52 ein 
Hindernis dar, durch welches ein unbeabsichtigtes Heraus- 
fallen des stengelartigen Kmtegutes 3 aus der T.iicke 55 ei- 
nes Forder- und Fuhrungselementes 25, 26 erschwert wird. 
Fiir die Vorspriinge 51, 52 des Plattenkorpers 45 in der For- 
der- und Fuhrungsebene B bietet sich als eine giinstige Bau- 
form ein, von einer Forder- und Fuhrungsebene A, B, C aus 
betrachtet, entgegen der Umlaufrichtung Ul, U2 verschobe- 
nes Rechteck an, wahrend bei den Vorspriingen 53, 54 des 
Plattenkorpers 46 der Forder- und Fuhrungsebene C eine in 
etwa d^ieckrorrnige Bauforrn bevorzugt wird. In einer Wei- 
terbildung der Erfindung besteht die Moglichkeit, dem Plat- 
tenkorper 45 in der Forder- und Fuhrungsebene B nur einen 
Vorsprung 52 und dem Plattenkorper 46 in der Forder- und 
Fuhrungsebene C nur einen Vorsprung 53 zuzuordnen, so 
daB dann eine von den Kanten 57, 58 begrenzte Lucke 55 
zur Aufnahmc des stengelartigen Erntcgutcs 3 cntstcht, wo- 
bei die Kanten 57, 58 zumindest annahernd parallel zueinan- 
der ausgerichtet sind. Zur Verbesserung der Haltewirkung 
des stengelartigen Emtegutes 3 in einer Lucke 55 der For- 
der- und Fuhrungselemente 25, 26 ist im Ausfuhrungsbei- 
spiel der Plattenkorper 46 der Forder- und Fuhrungsebene C 
in Verbindung mit dem Fiihrungskorper 47 gegenuber dem 
Plattenkorper 45 der Forder- und Fuhrungsebene B zu einem 
Innenbereich 63 des Endlosforderers 10, 11 hin nick warts 
versetzt angeordnet. Dadurch kann das stengelartige Ernte- 
gut 3 ebenfalls eine entgegen der Fahrt- und Arbeitsrichtung 
F leicht nach hinten geneigte Stellung einnehmen, so daB 
sich die Schwerpunklslage verandert und deshalb der Sten- 
gel aus Erntegut 3 fester in der Lucke 55 eingeklemmt wird. 
Ebenfalls entsteht gegenuber dem noch feststehenden Ernte- 
gut 3 mehr Freiraum, der es ermoglicht, daB noch ein weite- 
rer Stengel von Erntegut 3 in die Lucke 55 aufgenommen 
werden kann. 

Wie aus den Fig. 5 und 6 weiterhin zu entnehmen ist, wei- 
sen die Plattenkorper 45, 46 der Forder- und Fuhrungsebe- 
nen B, C bzw. der Haltekdrper 39 und der plattenfbrmige 
Teil 44 der Gegenschneiden 32, 33 an der in Bezug zur Um- 
laufrichtung Ul, U2 des Endlosforderers 10, 11 vorlaufen- 
den Seite kreisbogenfbrmige Segmente 64, 65, 66, 67 auf, 
wahrend an der in Bezug zur Umlaufrichtung Ul, U2 nach- 
laufenden Seite kreisausschnittforrnige Aussparungen 68, 
69, 70, 71 angebracht sind. Im zusammengefugten Zustand 
greifen diese kreisbogenfbrmigen Segmente 64, 65, 66, 67 
und die kreisausschnittformigen Aussparungen 68, 69, 70, 

71 mit geringem Spiel ineinander und bewirken zum einen, 
daB in dem Lagergehause 43 untergebrachte Lagerelemente 

72 mit einer wirkungsvollen Abdeckungen gegen Schmutz 
geschutzt sind und zum anderen wird dadurch vermieden, 
daB an den erfindungsgemaBen Forder- und Fuhrungsele- 
menten 25, 26 durch vorstehende Kanten Storungen im Ern- 
teablauf durch Einklemmen von Emtegutresten eintreten. 
Da im Bereich der Forder- und Fuhrungsebene B eine 
Trennstelle vorgesehen ist, sind selbstverstandlich auch die 
zur Herstellung einer Verbindung zwischen dem unteren 
Abschnitt 37 und dem oberen Abschnitt 38 erforderlichen 
Verbindungsplatten 40 mit entsprechenden kreisbogenfbr- 
migen Segmenten und kreisausschnittformigen Aussparun- 
gen versehen. 

Eine vorteilhafte Art der Verbindung zwischen zwei For- 
der- und Fuhrungselemente 25, 26 des Endlosforderers 10, 
11 geht aus den Darstellungen der Fig. 5 hervor. Eine dort 
dargestellte schwenkbewegliche Verbindung 73 kommt da- 
durch zustandc, daB cin untcrcr Abschnitt 37, in dessen La- 
gergehause 43 als abgedichtete, wartungsfreie Walz- bzw. 
Rillenkugellager ausgebildete Lagerelemente 72 eingesetzt 
sind, in einen taschenfbrmigen Freiraum des unteren Ab- 
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schnittes 37 eines nachlaufenden Forder- und Fuhrungsele- 
mentes 25, 26 einfuhrbar ist, so daB dann beim Zusammen- 
fugen der Abschnitte 37, 38 der Lagerbolzen 49 des oberen 
Abschnittes 38 Bohrungen 74, 75 und damit gleichzekig die 
5 Lagerelemente 72 des unteren Abschnittes des vorlaufenden 
Forder- und Fuhrungselementes 25, 26 durchgreifl. Zur Ar- 
retierung der Abschnitte 37, 38 kann eine nicht dargestellte 
Schraub verbindung dienen, welche in einer Bohrung 76 der 
Verbindungsplatte 40 und einer ebenfalls nicht dargestellten 
to Bohrung des Plattenkorpers 45 montiert ist. 

Die vorstehende Beschreibung der Forder- und Fuhrungs- 
elemente 25, 26 sowie die Vergabe der Bezugszeichen be- 
zieht sich auf eine in Fig. 5,veranschaulichte und in Bezug 
zur Fahrt- und Arbeitsrichtung F an der rechten Maschinen- 

15 seite des Emtegerates 1 einsetzbare Ausfiihrungsform. Fiir 
ein Erntegerat zum Einsatz an der linken Maschinenseite 
werden spiegelbildlich ausgebildete Teile mit gleichen Be- 
zugszeichen verwendct. 

Wie bereits erwahnt und insbesondere aus Fig. 7 ersicht- 

20 lich, befinden sich zwischen den Forder- und Fuhrungsebe- 
nen A-B und B-C eines jeden Forder- und Fuhrungselemen- 
tes 25, 26 Fuhrungskorper 41, 47, die mit einem Abstreifer 
42, 48 zusammenwirken. Nach der Erfindung weisen die 
Fuhrungskorper 41, 47 eine solche zu den Abstreifem 42, 48 

25 gerichtele Kontur 77, 78 auf, daB ein annahernd bewegungs- 
freies (ruck- und stoBfreies) Abstreifen des stengelartigen 
Erntegutes 3 vom Endlosfbrderer 10, 11 im Abgabe- und 
Ubergabebereich 14 des Endlosforderers 10, 11 an eine Ver- 
arbeitungseinrichtung in der Art eines Hackselaggregates ei- 

30 nes Hackslers erreicht werden kann. Dazu ist die den Ab- 
streifem 42, 48 zugewandte Kontur 77, 78 beispielsweise 
gekrurnmt ausgebildet. wobei die Krummung der Kontur 
77, 78 bei einer Betrachtung aus einer der Forder- und Fuh- 
rungsebenen A, B, C der Krummung der Bewegungsbahn 

35 des Endlosforderers 10, 11 im Abgabe- und Ubergabebe- 
reich 14 entspricht. Im dargestellten Ausfuhrungsbeispiel 
wird der Endlosfbrderer 10, 11 entlang einer kreisformigen 
Bewegungsbahn im Abgabe- und Ubergabebereich 14 ge- 
fuhrt, so daB folglich auch die Krummung der Kontur 77, 78 

40 kreisformig ausgefuhrt ist. Wie weiterhin aus Fig. 7 hervor- 
geht, sind die Abstreifer 42, 48 zu einem Bauteil zusammen- 
gefaBt und mittels einer Schraubverbindung 79 gegenuber 
einer Rahmenbaugruppe 80 der Einzugs- und Fordereinrich- 
tung 4, 5 verstellbar ausgebildet. 

45 Bei der Hackselarbeit auf dem Feld wird das Erntegerat 1 
als Vorsatzgerat 2 fur eine Verarbeitungseinrichtung in der 
Art eines insbesondere als selbstfahrende Arbeitsmaschine 
ausgebildeten Hucksters im Ausfuhrungsbeispiel mit je- 
weils links und rechts von der Mitte des Hackslers angeord- 

50 neten Einzugs- und Fordereinrichtungen in einer bodenna- 
hen Arbeits- und Betriebsstellung (siehe Fig. 1) und/oder 
durch Schleifkufen oder dgl gegenuber dem Erdboden zu- 
mindest teilweise abgestutzt gefahren. In Fahrt- und Ar- 
beitsrichtung F gesehen sind die einzelnen Endlosforderer 

55 10, 11 etwas schrag gesteilt, so daB ihre oberen tischrormi- 
gen Abdeckungen von vom unten nach hinten oben zeigen. 
Die zwei jeweils am auBeren Ende angebrachten Halm- und 
Pflanzenteiler begrenzen die maximale Arbeitsbreite des 
Emtegerates 1. Der Endlosfbrderer 10, 11 einer jeden Ein- 

60 zugs- und Fordereinrichtung 4, 5 bewegt sich mit einer der 
Fahrgeschwindigkeit des Hackslers angepaBten Umlaufge- 
schwindigkeit in Umlaufrichtung Ul, U2. Dabei wird von 
den als hakenformige Gegenschneiden 32, 33 ausgebildeten 
Mitnehmem 31 des EndlosfordeEers 10, 11 stengelartiges 

65 Erntegut 3 crfaBt und durch das Zusammenwirken der Ge- 
genschneiden 32, 33 mit dem unteFhalb des Endlosforderers 
10, 11 befindlichen Schneidmessers 34 abgeschnitten und 
sodann von der Lucke 55 zwischen den Vorspriingen 51, 52 
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und 53, 54 der Forder- und Fuhrungselemente 25, 26 aufge- 
nommen. Das stengelartige Erntegut 3 befindet sich dann 
entsprechend den Darstellung in den Fig. 4 und 6 in einer 
entgegen der Umlaufrichtung Ul, U2 und einer entgegen 
der Fahrt- und Arbeitsstellung F leicht geneigten Schragstel- 5 
lung und wird in dieser Stellung querzur Fahrt- und Arbeits- 
richtung F bis in einen Abgabe- und Ubergabebereich 14 der 
Einzugs- und Fordereinrichtung 4, 5 gefordert. Uber don 
angebrachte Abstreifer 42, 48 wird das stengelartige Ernte- 
gut 3 aus den Liicken 55 der Forder- und Fuhrungselemente 10 
25, 26 herausgelost und kann somit von einer nachfolgenden 
Verarbeitungseinrichtung in der Art eines Hackselaggrega- 
tes des Hackslers aufgenommen und gehackselt werden. 
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1. Emtegerat (1) zum Ernten von Mais oder dgl. sten- 
gclartigcm Erntegut (3), welches insbesonderc als Vor- 
satzgerat (2) fur eine mobile Verarbeitungseinrichtung 
in der Art eines Hackslers oder dgl. ausgebildet ist und 20 
mindestens eine in ihrer langsten Ausrichtung anna- 
hernd quer zur Fahrt- und Arbeitsrichtung (F) des Ern- 
tegerates (1) angeordnete Einzugs- und Fordereinrich- 
tung (4, 5) aufweist, die aus einem gelenkartig ausge- 
bildeten, umlaufenden Endlosforderer (10, 11) beslehl, 25 
der wiederum quer zur Umlaufrichtung (Ul, U2) abste- 
hende, als Gegenschneide (32, 33) und/oder Halter (36) 
ausgebildete Mitnehiner (31) urnfaBt und wobei die als 
Gegenschneide (32, 33) ausgebildeten Mitnehmer (31) 
sich mit einem feststehenden und dem Arbeitstrum 30 
(18) des Endlosforderers (10, 11) zugeordneten 
Schneidmesser (34) als Mah- und Schneideinrichtung 
(35) vereinigen, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Endlosforderer (10, 11) aus einzelnen, aneinanderreih- 
baren, mit endseitigen Schwenkachsen (60, 61) ausge- 35 
bildeten Forder- und Fuhrungselementen (25, 26) be- 
steht, die in zwei oder mehreren, im Abstand uberein- 
ander liegenden und Mitnehmer (31) aufweisenden 
Forder- und Fuhrungsebenen (A, B, C, . .) unterteilt 
sind und daB zwischen der Forder- und Fuhrungsebene 40 
(A und B) und/oder der Forder- und Fuhrungsebene (B 
und C) ein annahernd senkrecht zu diesen angeordneter 
Fuhrungskorper (41, 47) fur einen Abstreifer (42, 48) 
im Abgabe- und Ubergabebereich (14) des Arbeit- 
strums vorhanden ist, dessen Kontur (77, 78) zum Ab- 45 
streifer (42, 48) gerichtet und von einer Forder- und 
Fuhrungsebene (A, B, C) aus betrachtet, konstruktiv so 
gestaltet ist, daB er im Abgabe- und Ubergabebereich 
(14) des Erntegutes (3) an die Verarbeitungseinrichtung 
der Wegfuhrung des Endlosforderers (10, 11) angepaBt 50 
ist, so daB der Abstreifer (42, 48) annahernd bewe- 
gungsfrei (ruck- und stoBfrei) das Erntegut (3) vom 
Endlosforderer (10, 11,) abstreifen kann. 

2. Erntegerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB jedem Forder- und Fuhrungselement (25, 26) 55 
des Endlosforderers (10, 11) ein als Gegenschneide 
(32, 33) ausgebildeter und mit einem Schneidmesser 
(34) im Bereich des Arbeitstrums (18) zusammenwir- 
kender Mitnehmer (31) in der unteren Forder- und Fuh- 
rungsebene (A) zugeordnet ist. 60 

3. Emtegerat nach Anspruch 1 und 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB bei einem Endlosforderer (10, 11) mit 
zwei Forder- und Fuhrungsebenen (A und B) jedem 
Forder- und FUhrungselernent (25, 26) in der Forder- 
und Fuhrungsebene (B) cin als Halter (36) ausgcbildc- 65 
ter Mitnehmer (31) zugeordnet ist, der als ein in der 
Forder- und Fuhrungsebene (B) liegender Plattenkor- 
per (45) geformt und mit wenigstens einem quer zur 



Umlaufrichtung (Ul, U2) des Endlosforderers (10, 11,) 
nach auBen abstehenden Vorsprung bestiickt ist. 

4. Emtegerat nach Anspruch 1 und 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB bei einem Endlosforderer (10, 11) mil 
zwei Forder- und Fuhrungsebenen (A und B) jedem 
Forder- und Fuhrungselement (25, 26) in der Forder- 
und Fuhrungsebene (B) ein als Halter (36) ausgebilde- 
ter Mitnehmer (31) zugeordnet ist, der als ein in der 
Forder- und Fuhrungsebene (B) liegender Plattenkor- 
per (45) geformt und mit zwei quer zur Umlaufrichtung 
(Ul, U2) des Endlosforderers (10, 11) nach auBen ab- 
stehenden und in Umlaufrichtung (Ul, IJ2) im Abstand 
voneinander angeordneten Vorspriingen (51, 52) be- 
stiickt ist. 

5. Erntegerat nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, daB der Plattenkorper (45) von seiner Formgebung 
her so gestaltet ist, daB bei drei aneinandergereihten 
Forder- und Fuhrungselementen jewcils zwischen den 
Vorspriingen (51, 52) eines jeden Plattenkorpers (45) 
selbst und den Vorspriingen (51, 52) der jeweils be- 
nachbarten Plattenkorper (45) eine annahernd gleich 
groBe Lucke (55) entsteht. 

6. Erntegerat nach Anspruch 1 und 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB bei einem Endlosforderer (10, 11) mit 
drei Forder- und Fuhrungsebenen (A, B, Q die in der 
Forder- und Fuhrungsebene (C) als Halter (36) ausge- 
bildeten Mitnehmer (31) ebenfalls als Plattenkorper 
(46) mit einem oder mehreren Vorspriingen (53, 54) ge- 
formt sind und zusammen mit dessen zugeordneten 
Fuhrungskorpern (47) fur einen Abstreifer (48) gegen- 
uber den in der Forder- und Fuhrungsebene (B) befind- 
lichen Piattenkorpem (45) zum Innenbereich (63) des 
Endlosforderers (10, 11) hin ruck warts versetzt ange- 
ordnet sind. 

7. Emtegerat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Plattenkorper (45, 46) der Forder- und Fuh- 
rungsebenen (B, C) so gestaltet sind, daB zumindest ein 
Vorsprung (52) des Plattenkorpers (45) in der Forder- 
und Fuhrungsebene (B) und ein Vorsprung (53) in dar 
Forder- und Fuhrungsebene (C) eine Lucke (55) zur 
Aufnahme des stengelartigen Emtegutes (3) bilden. 

8. Emtegerat nach Anspruch 6 und 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Plattenkorper (45, 46) der Forder- und 
Fuhrungsebenen (B, C) jeweils zwei Vorspriinge (51, 
52) und (53, 54) aufweisen. 

9. Emtegerat nach einem der Anspruche 6 bis 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB die die Lucke (55) zwi- 
schen den Vorspriingen (51, 52) der Forder- und Fuh- 
rungsebene (B) begrenzenden Kanten (56, 57) anna- 
hernd paraUel zueinander ausgerichtet sind. 

10. Erntegerat nach einem der Anspriiche 6 bis 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Abstand zwischen den 
die Lucke (55) zwischen den Vorspriingen (51, 52) der 
Forder- und Fuhrungsebene (B) begrenzenden Kanten 
(56, 57) in Fahrt- und Arbeitsrichtung (F) gesehen, gro- 
Ber wird. 

11. Erntegerat nach einem der Anspruche 6 bis 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB die die Lucke (55) zwi- 
schen einem Vorsprung (52) des Plattenkorpers (45) 
der Forder- und Fuhrungsebene (B) und einem Vor- 
sprung (53) des Plattenkorpers (46) der Forder- und 
Fuhrungsebene (C) begrenzenden Kanten (57, 58) an- 
nahernd parallel zueinander ausgerichtet sind. 

12. Emtegerat nach einem der Anspruche 6 bis 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Abstand zwischen den 
die Lucke (55) zwischen einem Vorsprung (52) des 
Plattenkorpers (45) der Forder- und Fuhrungsebene (B) 
und einem Vorsprung (53) des Plattenkorpers (46) der 
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Forder- und Fuhrungsebene (C) begrenzenden Kan ten 
(57, 58) in Fanrt- und Arbeitsnchtung (h) gesehen, gro- 
Ber wird. 

1 3. Erntegerat nach einem der Anspruche 6 bis 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Abstand zwischen den 5 
die Lucke (55) zwischen den Vorspriingen (53, 54) der 
Forder- und Fuhrungsebene (C) begrenzenden Kanten 
(58, 59) in Fahrt- und Arbeitsrichtung (F) gesehen, gro- 
Ber wird. 

14. Erntegerat nach einem der Anspruche 6 bis 1 3, da- 10 
durch gekennzeichnet, daB die die Lucke (55) zur Auf- 
nahme des stengelartigen Erntegutes (3) begrenzenden 
Kanten (57, 58) eines Vorsprunges (52) der Forder- und 
Fuhrungsebene (B) und eines Vorsprunges (53) der 
Forder- und Fuhrungsebene (C) unter einem Winkel 15 
(W) zu einer durch die endseitigen Schwenkachsen 
(60, 61) der Forder- und Fiihrungselemente (10, 11) 
vcrlaufcndcn Ebcnc (62) ausgcrichtct sind. 

15. Erntegerat nach einem der Anspruche 6 bis 14, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Vorsprunge (51, 52) des 20 
Plattenkorpers (45) der Forder- und Fuhrungsebene (B) 
von einer Forder- und Fuhrungsebene (A, B, C) aus be- 
trachtet in etwa die Form eines entgegen der Umlauf- 
richtung (Ul, U2) verschobenen Rechtecks aufweisen. 

16. Erntegerat nach einem der Anspruche 6 bis 15, da- 25 
durch gekennzeichnet, daB die Vorsprunge (53, 54) des 
Plattenkorpers (46) der Forder- und Fuhrungsebene (C) 
von einer Forder- und Fuhrungsebene (A, B, C) aus be- 
trachtet in etwa die Form eines Dreiecks haben. 

17. Erntegerat nach einem der Anspruche 6 bis 16, da- 30 
durch gekennzeichnet, daB die Plattenkorper (45, 46) 
der Forder- und Fuhrungsebenen (B, C) an der in Be- 
zug zur Umlaufrichtung (Ul, U2) vorlaufenden Seite 
ein kreisbogenformiges Segment (64, 65) aufweisen. 

18. Erntegerat nach einem der Anspruche 6 bis 16, da- 35 
durch gekennzeichnet, daB die Plattenkorper (45, 46) 
der Forder- und Fuhrungsebenen (B, C) an der in Be- 
zug zur Umlaufrichtung (Ul, U2) nachlaufenden Seite 
eine kreisausschnittformige Aussparung (68, 69) auf- 
weisen. 40 

19. Erntegerat nach Anspruch 17 und 18, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die kreisbogenformigen Segmente 
(64, 65) und die kreisausschnittfbrmigen Aussparun- 
gen (68, 69) benachbarter Forder- und Fuhrungsele- 
mente (25, 26) im aneinandergereihten Zustand mit ge- 45 
ringem Spiel ineinandergreifen. 

20. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 19, da- 
durch gekennzeichnet, daB der als Gegenschneide (32, 
33) ausgebildete Mitnehmer (31) in der Forder- und 
Fuhrungsebene (A) und/oder ein Haltekorper (39) des 50 
Mitnehmers an der in Bezug zur Umlaufrichtung (Ul, 
U2) vorlaufenden Seite ein kreisbogenformiges Seg- 
ment (66, 67) aufweist. 

21. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 19, da- 
durch gekennzeichnet, daB der als Gegenschneide (32, 55 
33) ausgebildete Mitnehmer (31) in der Forder- und 
Fuhrungsebene (A) und/oder ein Haltekorper (39) des 
Mitnehmers an der in Bezug zur Umlaufrichtung (Ul, 
U2) nachlaufenden Seite eine kreisausschnittformige 
Aussparung (70) aufweist. 60 

22. Erntegerat nach Anspruch 20 und 21, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die kreisbogenformigen Segmente 
(66, 67,) und die kreisausschnittformige Aussparung 
(70) benachbarter Forder- und Fiihrungselemente (25, 
26) im aneinandergereihten Zustand mit geringem 65 
Spiel ineinandergreifen. 

23. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 22, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Krummung der dem 
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Abstreifer (42, 48) zugewandten Kontur (77, 78) der 
zwischen den Forder- und Fuhrungsebenen (A, B, Q 
angeordneten Fuhrungskorper (41, 47) so ausgebildet 
isu daB eine ruck- und stoBfreie Abstreifbewegung ei- 
nes Abstreifers (42, 48) entlang der Kontur (77, 78) der 
Fuhrungskorper (41, 47) der aneinandergereihten For- 
der- und Fiihrungselemente (25, 26) erreichbar ist. 

24. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 23, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Krummung der Kontur 
(77, 78) der Fuhrungskorper (41, 47) kreisbogenfbrmig 
ausgefuhrt ist. 

25. Erntegerat nach Anspruch 24, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die GroBe des Krummungsradius so ge- 
wahlt ist, daB der Mittelpunkt des Krummungsradius 
auf einer Drehachse (12.1, 13.1) eines nahe dem Ab- 
gabe- und Ubergabebereich (14) des Endlosforderers 
(10, 11) an die Verarbeitungseinrichtung angeordneten 
Umlcnk- odcr Antricbsradcs liegt. 

26. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 25, da- 
durch gekennzeichnet. daB jedes Forder- und Fuh- 
rungselement (25, 26) des Endlosforderers (10, 11) aus 
zwei Abschnitten (37, 38) zusammensetz- und arretier- 
bar ist. 

27. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 26, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Abschnitte (37, 38) der 
Forder- und Fiihrungselemente (25, 26) so geformt 
sind, daB beim Zusammenfugen der Abschnitte (37, 
38) eine schwenkbewegliche Verbindung (73) zwi- 
schen benachbarten Forder- und Fiihrungselementen 
(25, 26) herstellbar ist. 

28. Erntegerat nach Anspruch 27, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die schwenkbewegliche Verbindung (73) 
zwischen zwei benachbarten Forder- und Fiihrungsele- 
menten (25, 26) eine mit Lagerelementen (72) verse- 
hene Verbindung aufweist. 

29. Erntegerat nach Anspruch 27 und 28, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die schwenkbewegliche Verbindung 
(73) zwischen zwei benachbarten Forder- und Fuh- 
rungselementen (25, 26) iiber einen, dem oberen Ab- 
schnitt (38) zugeordneten Lagerbolzen (49) eines er- 
sten Forder- und Fiihrungselementes (25, 26) und ei- 
nem die Lagerelemente (72) enthaltenden Lagergehau- 
ses (43) eines zweiten Forder- und Fiihrungselementes 
(25, 26) herstellbar ist. 

30. Erntegerat nach einem der Anspruche 27 bis 29, 
dadurch gekennzeichnet, daB als Lagerelemente (72) 
abgedichtete Walzlager vorgesehen sind. 

31. Erntegerat nach Anspruch 30, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB als Lagerelemente (72) abgedichtete Ril- 
lenkugellager verwendbar sind. 

32. Erntegerat nach einem der Anspruche 27 bis 31, 
dadurch gekennzeichnet, daB die kreisbogenformigen 
Segmente (64, 66, 67) der Forder- und Fuhrungsebenen 
(A, B) eine Abdeckung der Lagerelemente (72) bilden. 

33. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 32, da- 
durch gekennzeichnet, daB der obere Abschnitt (38) 
und der untere Abschnitt (37) eines jeden Forder- und 
Fiihrungselementes (25, 26) schraubbar miteinander 
verbunden sind. 

34. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 33, da- 
durch gekennzeichnet, daB der obere Abschnitt (38) 
der Forder- und Fiihrungselemente (25, 26) die Platten- 
korper (45, 46) der Forder- und Fuhrungsebenen (B, Q 
mit dem dazwischen angeosdneten Fuhrungskorper 
(47) fur cincn Abstreifer (48) cnthalt. 

35. Erntegerat nach einem der-Anspriiche 1 bis 34, da- 
durch gekennzeichnet, daB der untere Abschnitt (37) 
die als Mitnehmer (31) ausgebildeten Gegenschneiden 
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(32, 33) der Forder- und Fuhrungsebene (A) mit dem 
dariiber angeordneteo Fuhrungskorper (41) fur einen 
weiteren Abstreifer (42) beinhaltet. 

36. Erntegerat. nach einem der Anspruche 1 bis 35, da- 
durch gekennzeichnet, daB im Abgabe- und Ubergabe- 5 
bereich (14) des Endlosfbrderers (10, 11) Abstreifer 
(42, 48) verstellbar an einer Rahmenbaugruppe (80) ar- 
retiert sind. 

37. Erntegerat nach einem der Anspriiche 1 bis 36, da- 
durch gekennzeichnet. daB die Abstreifer (42, 48) zu 10 
einem Bauteil zusammengefaBt sind. 

38. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 37, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Abstreifer (42, 48) aus 
Federstahl bestehen. 

39. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 37, da- 15 
durch gekennzeichnet, daB die Abstreifer (42, 48) 
durch Federn nachgiebig abgestiitzt sind. 

40. Erntegerat nach Anspruch 39, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Abstreifer (42, 48) durch Druckfe- 
dem nachgiebig abgestiitzt sind. 20 

41. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 40, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Endlosforderer (10, 11) 
aus einem flexiblen, eine Vielzahl von aneinanderge- 
reihten Forder- und Fuhrungselementen (25, 26) um- 
fassenden Fordersystem (27) gebildet ist, und die For- 25 
der- und Fuhrungselemente (25, 26) hierbei Ansatze 
fur einen Antrieb aufweisen, die in Ausnehmungen 
(13.2) wenigstens eines Antriebsrades (12, 13) greifen. 

42. Erntegerat nach Anspruch 41 dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Ansatze von den Lagergehausen (43) 30 
gebildet werden. 

43. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 42, da- 
durch gekennzeichnet, daB zur Fuhrung des Endlosfbr- 
derers (10, 11) mehrere Umlenkrader vorgesehen sind. 

44. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 43, da- 35 
durch gekennzeichnet, daB das Antriebsrad des Endlos- 
forderers (10, 11) in einem Bereich nahe dem Abgabe- 
und Ubergabebereich (14) des Endlosforderers (10, 11) 

an die Verarbeitungseinrichtung angeordnet und urn die 
Drehachse (12.1, 13.1) dreh- und antreibbar gelagert 40 
ist. 

45. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 44, da- 
durch gekennzeichnet, daB im Bereich oberhalb des 
Antriebsrades des Endlosforderers (10, 11) um die 
Drehachse (12.1, 13.1) rotierend antreibbare Zusatzfbr- 45 
derer anbringbar sind. 

46. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 45, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Forder- und Fuhrungs- 
elemente (25, 26) des Endlosforderers (10, 11) bei ihrer 
Bewegung zwischen den Antriebs- und Umlenkradern 50 
gefuhrt werden. 

47. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 46, da- 
durch gekennzeichnet, daB ein Haltekorper (39) der 
Forder- und Fuhrungsebene (A) eines jeden Forder- 
und Fuhrungselementes (25, 26) eine in Umlaufrich- 55 
tung (Ul, U2) des Endlosforderers (10, 11) ausgerich- 
tete Haltekalme (29) aufweist. 

48. Erntegerat nach Anspruch 47, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Haltekante (29) in einen Schlitz (30) 
einer Fiihrungsleiste (28) eingreift. 60 

49. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 48, da- 
durch gekennzeichnet, daB zwei Einzugs- und Forder- 
einrichtungen (4, 5) vorgesehen sind, welche so ange- 
ordnet sind, daB ein durchgehender Erntegutstreifen 
mit groBcr Arbcitsbrcitc bcarbcitct werden kann. 65 

50. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 48, da- 
durch gekennzeichnet, daB fiir eine Bearbeitung durch- 
gehender Erntegutstreifen mit groBer Arbeitsbreite 
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mehr als zwei Einzugs- und Fordereinrichtungen ein- 
setzbar sind. 

51. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 50, da- 
durch gekennzeichnet., daB jeder Einzugs- und Forder- 
einrichtung (4, 5) Blatt- und Pflanzenheber (15) zuge- 
ordnet sind. 

52. Erntegerat nach einem der Anspruche 1 bis 51, da- 
durch gekennzeichnet, daB ein Blatt- und Pflanzenhe- 
ber (15) eine pyramidenformige Tellerspitze (16) mit 
einem dem Endlosforderer (10, 11) zugewandten Fuh- 
rungsbugel (17) umfaBt. 

53. Erntegerat nach Anspruche 5 1 und 52, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB sich ein Fiihrungsbugel (17) eines 
Blatt- und Pflanzenhebers (15) in Umlaufrichtung (Ul, 
U2) gesehen, bis auf einen Abstand zum Passieren des 
stengelartigen Erntegutes an den nachsten Blatt- und 
Pflanzenheber (15) heran erstreckt. 

54. Erntegerat nach einem der Anspriiche 1 bis 53, da- 
durch gekennzeichnet, daB jede Einzugs- und Forder- 
einrichtung (4, 5) zumindest einen Halm- und Pflan- 
zenteiler (19, 20) als Trennelernent zwischen dem zu 
bearbeitenden und dem stehenbleibenden Erntegut auf- 
weist. 
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